
失联事件暴露马政坛内斗

马来西亚MH370航班为何失

联？在关于这一谜团的众多揣测中，

有一个版本的猜测是：当日执飞

MH370的机长扎哈里被认为是为马

来西亚反对党领袖、前副总理安瓦尔

的狂热支持者。在MH370失联前一

天的3月7日，安瓦尔被法庭裁决鸡奸

案罪名成立，将被处监禁5年。有人

怀疑扎哈里很可能因为不满法庭判安

瓦尔鸡奸罪名成立，而策划和实施了

劫机事件。虽然在随后的调查中，各

国均未发现确凿证据证实以上猜测，

但是，马来西亚国内执政党与反对党

的政治“内斗”却进入了人们的视线。

目前，马来西亚国内存在两大

政治联盟。一个是如今的执政联盟

“国民阵线”。另一个“马来西亚人

民联盟”（简称民联）。

在 2008年和 2013年的两次议

会选举中，执政超过半个世纪的“国

民阵线”均遭遇来自“民联”的强烈

挑战。马来西亚政局“一党独大”的

体制面临日益增大的转型压力。

多年积弊在处置失联事件时显现

在接受采访时，专家分析认

为，以“巫统”为首的“国民阵线”近

几年来支持率的下降，反映了马执

政联盟多年来的一些积弊，而其中

的一些弊端在此次马航飞机失联事

件的处置过程中也有所显现。

首先，自 1957年独立以来，马

来西亚一直是由以“巫统”为首的执

政联盟执政。“长达半个多世纪的执

政，使得政府产生了一定的执政‘惰

性’。在这次马航飞机失联的事件

中，马来西亚政府的反应不够及时、

调查与搜救效率不够高、各部门之

间的的协调不够通畅等表现，一定

程度上也反映了这个问题。”

其次，马来西亚长期存在的“马

来人优先的政策”，引发华人群体的

不满。华人占马来西亚人口的 24.
6%，为第二大族群。长期以来，马来

人的政治地位都在华人之上，华人在

住房、税收、教育等方面的待遇也不

如马来人。在 2013年的大选中，约

80%的华人选票转向了承诺废除独

裁、打击贪腐、消弭华人面对的不平

等待遇的反对党，这直接导致了“国

民阵线”执政联盟的得票率锐减。

第三，“巫统”的长期执政，使

得其政党内部的裙带关系滋生。

再加上马来西亚本身也很少

遭遇严重的自然灾害，这使得政府

没有应对重大突发事件的经验。

（据中青网）
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信号不太可能是同一来源
由于中国和澳大利亚发现信号

的地点相距600公里，海军专家李杰表

示，即便考虑到洋流等因素的影响，黑

匣子信号在海中传输距离也不会超过

100公里，因此中澳发现的不太可能是

同一信号源。但到底哪个信号来自

MH370还需核查。据介绍，每架客机

黑匣子信号的波形都是特定的，将它

与美国波音公司的数据进行比对，就

能识别出黑匣子所属的客机。

黑匣子电池理论上只能支撑一个

月，如今中澳探测到的信号都时断时

续，是否说明电池电量已经耗完？中国

海洋发展研究中心研究员郁志荣告诉

记者，由于搜寻海域水深 4000-4500

米，而且海底山脊、火山、海浪等复杂海

洋环境都会影响信号的反射和传输，这

才是信号微弱且时断时续的原因。他

表示，鉴于黑匣子电池电量已接近极

限，此后信号虽可能不会立刻消失，但

强度将逐步减弱，通过增加探测器工作

深度仍有希望捕捉到信号。

确认黑匣子信号后怎么办？
郁志荣强调，在信号完全消失前

完成对黑匣子的初步定位非常重要。

如果确认找到的的确是 MH370 的黑

匣子，根据信号在水中传输时强度会

随距离而衰减的特性，搜寻船只沿不

同航道反复在目标海域搜寻和监听，

可进一步缩小搜寻范围。李杰表示，

在确认黑匣子位置后，可以先靠测量

船通过回声测深仪等设备绘制海底地

形图，引导深潜器在海底进行更细致

的搜寻。例如美国“蓝鳍-21”自主水

下载具可在 4500 米海底连续工作 25

小时，它在100米距离内对海底物体的

分辨率可达7.5厘米，因此可以准确判

断海底物体是否属于客机残骸。但他

强调，与动辄上万平方公里的目标海

域相比，即便“蓝鳍-21”这类先进装备

的搜寻范围也很有限，要找到黑匣子

仍是一个长期过程。

如果发生最糟糕情况，即黑匣子

电池已经用完，而已经发现的信号被

证实并非MH370黑匣子发出，搜寻人

员仍有办法。李杰说，这种情况下，搜

寻重点可以重新放回最可能的海域，

通过寻找飞机碎片来确定大致坠海地

区，不过用这种方法，需要搜寻的范围

就更大了。

中国深潜器可否显身手
由于目前判断的坠机海域平均水

深超过4000米，未来打捞工作无疑将考

验各国的深海能力。中国目前已研制出

可潜7000米的载人深潜器“蛟龙”号、

3500米级无人缆控潜水器（ROV）“海龙”

号和6000米级无人无缆潜水器（AUV）

“潜龙一号”。国家深海基地管理中心主

任刘峰7日告诉记者，这些不同类型的深

潜器可在海底搜寻和打捞时组合起来，以

便发挥更好的效果。他解释说，通常

AUV没有直接作业能力，它搭载有精密

测量设备，主要在前期负责测绘海底地形

和搜寻定位目标的准确位置。而“蛟龙”

号这类载人深潜器的特性是定点作业能

力非常强，但不适合现阶段就参与大范围

搜寻，而且为保障安全，它还需要事先了

解作业海域的详细海况。当 AUV完成

前期勘探任务后，载人深潜器就可以大显

身手，既能参与直接打捞黑匣子或客机残

骸，还可评估水下状态和打捞模式，起到

“现场指挥”的作用。

美国有线新闻网称，搜索海域不

仅深度大，而且海底地形复杂，包括洋

脊、海沟和海底高原等各种地形，水中

还可能存在难以察觉的暗流。刘峰强

调，与 ROV 相比，载人深潜器在复杂

地形的作业能力恰恰是最突出的优

点，驾驶员实时操纵深潜器，比 ROV

通过遥控进行操纵的模式更为灵活。

“ 蛟 龙 ”号 去 年 就 曾 在 水 深 3000

米-4000米的海山区成功开展收集样

品等复杂作业。而 ROV 也有自身的

优势，它通过线缆提供动力，虽然线缆

会给作业带来一些不便，但能较长时

间在水下持续工作。

中外探测设备存在差距
在中国“海巡01”船5日宣布接收

到疑似黑匣子发出的频率为37.5千赫

兹脉冲信号后，西方媒体上充斥着不

少对于“中国用放置在小型救助艇上

的黑匣子搜录仪就能找到信号？”的质

疑。中国专家解释说，“海巡01”携带

有多套海测设备，其中黑匣子搜寻仪

的水下最佳探测深度是2000米，最大

探测深度5000米，因此它的确能够监

测到海底信号。但考虑到搜寻海域深

度达4000-4500米，已经接近该设备探

测极限，因此探测仪的准确性有限。

相比之下，这次参与搜寻的英国海

军“回声”探测船本身就是专为水文调

查而设计，舰上配备有多波束回声声

呐、海洋拖曳声呐、声学多普勒海流剖

面仪等专业设备。7日上午，中国4艘

舰船和英国“回声”号在接收到疑似黑

匣子信号的海域进行复核扫测，由于

“回声”号可以6-10节的速度进行动态

扫测，因此其探测范围更大、效率更高。

澳大利亚“海盾”号调查船在执行这

次搜寻任务前，还紧急安置了美国“蓝

鳍-21”自主水下载具及TPL-25拖曳式

声波定位仪。其中TPL-25曾参与2009

年法航A330失事客机的搜索，最大探测

深度可达6100米。海军专家李杰7日接

受采访时说，与中国船只的设备相比，美

国TPL-25能根据需要精确调节工作深

度，从而避免海浪、洋流、漂浮物等对信

号传输的影响，因此探测结果更为准确。

（据《中国青年报》）

海底搜寻打捞黑匣子有点难

5日起，中国和澳大利亚搜寻船只相继宣布接收到“疑似黑

匣子信号”，但中澳发现信号的地点却相距600公里。多名专
家认为，即便确认信号为MH370航班的黑匣子发出，未来要
将其打捞出来也可能是漫长的过程。

为什么一定要找到黑匣子
飞机载黑匣子的雏形产生于

1950 年代末，最早是一个黑色方盒。

上世纪 60 年代起大规模推广到民用

和军用飞机上。

《航空知识》杂志副主编王亚男表

示，黑匣子的数据是最有说服力的。“如

果确实没有找到，找到残骸进行数据监

测分析也可以，但这个报告不能算完

美。完美的报告必须有黑匣子的数

据。”目前的飞机一般载有两个黑匣

子，一个记录所有的飞行数据信息，

包括高度、速度、航向、过载、姿态、推

力、油量、操纵面位置等，记录时间最

多25个小时；另一个是驾驶舱通话记

录器，记录机舱内所有谈话以及飞机

与航站指挥、管制之间的通话，记录

时间为120分钟。也就是说飞机失事

坠毁前两个小时的通话信息将保存

在机舱记录器中。

为了便于搜寻，目前，黑匣子一

般被漆成橘红色，长约 50 厘米，外部

材质为金属防热防冲击材料。大多

数飞机的黑匣子都被安装在机尾。

在飞机失事坠海以后，黑匣子是飞机

上唯一能够发出信号的物体。

MH370搜寻区域所在的南印度

洋，也是全球海况最糟糕的海域之

一。澳大利亚国防部长约翰·斯顿表

示，在西澳历史上，这片海域海难频

出，已导致很多海员遇难。现在那里

有二三十米高的巨浪，非常危险，因

此影响了搜寻进度。 （据中青网）

失联航班谜团未解
马国内政问题浮出水面


